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Roboterschwarme auf dem Feld

9. Ulmer Robotertag, Ulm, 10. Méarz 2016

Dipl.-Ing. Thiemo Buchner, Team Lead Fendt Robotics
Research & Advanced Engineering
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Warum MARS?

2 Das MARS Konzept

3 Ein MARS Tag
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Nahrungsmittelsicherheit: Malthusian Trap
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Es beginnt mit der Aussaat
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Das Potential

15.000.000 g
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Den Fosbury Flop vorbereiten
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Den Fosbury Flop vorbereiten
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Mobile Agricultural Robot Swarms
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Der MARS Roboter

Batterie Saatkorntank
Elektronik Saaggregat

RTK GPS
IMU
WLAN

Einzelrad-
antriebe

Masse < 40 kg
—— Geschw. > 1 m/s
Max. Leistung < 500 W
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Die MARS Cloud

A OptiVisor
Pfadvorplanung (offline)
Pfadneuplanung (online)
Kommunikation mit Roboter
Uberwachung der Roboter

A Datenbank und Services

Feld- und Wetterdaten
Speichern der Saatgutposition

Standort- und saatgutbezogene
agronomische Daten (Saatmuster, Abstand)

Fernwartung und Updates

Slide 11 b MARS - 9. Ulmer Robotertag

[COPYRIGHT BY] !//AAGCD

L = Yl b o
Aiacco eEND?




Vorteile von MARS

Komfort Effizienz

Autonomer Betrieb Mehr Ertrag
Fernwartung Weniger Dingemittel
Variable Dienstleistungen Weniger Arbeitsaufwand

Kostensenkung Produktivitat,

Effiziente Antriebe RS B Zuverlassigkeit

Wenig Sensoren ' Flexibel konfigurierbar

Einfache Konstruktion ' . (1 bis >100 Roboter)

Reduzierte Personalkosten ' Préazise rund um die Uhr
Unabhdangige Einheiten

Nachhaltigkeit

Minimaler Energiebedarf
Uberragende Bodenschonung
Kompatibel zu erneuerbaren
Energien

Sicherheit

Klein und leicht

Geringe Antriebsleistung
Geringe Warmeentwicklung
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Die Planungsphase
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Die Planungsphase
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